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DM-00.00.00 Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna DM-00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegollnychymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych i
nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

DROGI

D-01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
D-02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach kat. I-V

D-02.03.01 Wykonanie nasypow

D-04.04.00 Podbudowa z kruszywa

D-04.04.01 Podbudowa z kruszyw naturalnych stabilizowanych mechanicznie
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza

D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa wiazaca

D-07.02.01 Oznakowanie pionowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Aprobata Techniczna - dokument stwierdzajacy przydatno$¢ wyrobéw budowlanych do
Zzamierzonego stosowania

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem

i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami stanowiacy urzegdowy dokument
przebiegu Robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych

w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamywa
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polecen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca
i Projektantem.

Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego,
0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna daoravanie
rob6t i administrowanie kontraktem. Inzynier jest przedstawicielem Zamawiajacego i jego
funkcj¢ na budowie moze pehi¢ Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Jezdnia- cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kanalizacja deszczowa - jest to sie¢ zewngtrzna, podziemna, przeznaczona do
odprowadzenia $ciekdw opadowych z terenu oraz rynien i innych urzadzen odwadniajacych
obiekty.

Kanalizacja sanitarna - jest to sie¢ zewngtrzna, podziemna, przeznaczona do odprowadzenia
sciekow sanitarnych, bytowo-gospodarczych z budynkéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami aeguyj
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez InZzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwiazanych z ocena
jakos$ci materialdw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejacej jezdni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
e) Podbudowa zasadnicza gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czasteczek
drobnych gruntu do warstw nawierzchni lezacej powyze;j.
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i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

]) Niweleta - wysokosciowe i1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

k) Obiekty budowlane - sa to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowiace bazg
techniczno-uzytkowa wyposazona w instalacje 1 urzadzenia niezbgdne do spelnienia
przeznaczonych funkcji.

[) Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1) Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

m) Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

n) Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do seogania
w nim drogi i zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniagcych ludzi i
srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

n) Pobocze - czg§¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

0) Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
glebokosci przemarzania.

0) Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

p) Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

r) Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

S) Przedsi¢gwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

§) Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

t) Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

u) Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

w) Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

X) Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

y ) Sie¢ wodociagowa - jest to sie¢ zewngtrzna, podziemna, przeznaczona do doprowadzenia
wody do budynkow na cele bytowo-gospodarcze i hydrantow.
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z) Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

z) Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

z) Zadanie budowlane— czgs¢ przedsigwzigecia budowlanego, stanowiaca odrgbna catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa,
modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na Terenie Budowy, metody uzyte przy Budowie oraz za ich zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawny
1 administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspdtrzgdne punktéw glownych trasy oraz reperow,
Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Zakres Dokumentacji Projektowe;j, ktéra Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej
Program Zapewniania Jakos$ci (PZJ)

Rysunki oznakowania tymczasowego

Projekty organizacji, harmonogram robot i projekty transportu

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (bioz) na 7 dni przed rozpoczgciem robot.

1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacjg Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie klmdat dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inzyniera stanowia czg¢$s¢ Umowy, a wymagania okreslone
w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (Warunkach Umowy).
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ biedéow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory podejmie
decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow 1 elementéw budowli musza wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub ST, i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
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zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Roboty maja charakter inwestycyjny.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym:

ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty 1 znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci 1 innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy
realizacji rob6ot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczegciem
W sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych
W nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny
wzglad na:

1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegacé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca begdzie utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny
sprzegt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
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Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreSlajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgodg¢ na uzycie
tych materialow od wlasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robdot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszelkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wilasnosci i drog
wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
Umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskoéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialbw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia 1 uzgodnienia od wtasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie
powiadamiatl Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow
zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie
beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy
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1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na Budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetlnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera.

Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z wykonywanymi robotami i bgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych
z wykonywaniem Robot i w sposdb ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje

Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentach Kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy,
ktére spelnia¢ maja materiaty, sprzgt i inne towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bgda
obowiazywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisoéw o ile w Warunkach Kontraktu nie postanowiono inaczej. Yyqutku, gdy
powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia
1 pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice pomigdzy powolanymi normami a ich
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proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone
Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci
0 znaczeniu geologicznym labcheologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera i1 postgpowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie

koszty i/lub wystapia opoznienia w Robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajacym
1 Wykonaweca ustali wydtuzenie czasu wykonania Robo6t i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy
zwigkszy¢ Ceng Kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia,
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodlta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrddla w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wiladz na
pozyskanie materiatéw ze Zrédel miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgeiem eksploatacji Zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia
1 selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowe;j
1 samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdéw pochodzacych ze Zroédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie
okaza sig potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskania
materialdw miejscowych beda formowane w haldy i1 wykorzystane przy zasypce
1 rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Dokumentach Umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie begdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obregbie Terenu Budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegdlnione w Dokumentach Umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna
zgode Inzyniera.

Eksploatacja Zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.
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2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jes$li Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktoérych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewarto§ciowany, (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materiatly,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem
1 niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze, co najmniej tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢
1 wlasciwosci 1 byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié
podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane
nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspolprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bgdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera, zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub PZJ zaakceptowanym przez

Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania 1 badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzgt jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzegt
niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wpltyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetiajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
InZyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowania odcinkéw drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdaemualo t
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST 1 PZJ opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera. Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowanie metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera. Bledy popelione przez
Wykonawcg w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostana usunig¢te przez Wykonawcg na
wlasny Koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i1 elementow robdt beda
oparte na wymaganiach okre§lonych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze
w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialdow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez
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Wykonawceg w czasie okre§lonym przez Inzyniera, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera Program
Zapewnienia Jako$ci. W programie zapewnia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamieniony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji
robot gwarantujacy wykonanie robdt, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
ustaleniami:

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czgs¢ ogolna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- spos6b zapewnienia bhp,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementéw robdt,

- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i1 forme przekazywania tych informacji Inzynierowi,
b) czg$¢ szczegdblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ s$rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposob 1 procedure pomiarow 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zalozona jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrolg robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i1 sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagnigcia te begda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
InZynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badah materialdow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w prrgeciwprzypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badanikonatyca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w Programie Zapewnienia JakoSci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

14



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

InzZynier jest uprawniony do dokonywana kontroli, pobierania probek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca 1 producent materiatbw powinien
udzieli¢ mu niezbg¢dnej pomocy.

Inzynier dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw 1 robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw wilasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materialdbw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatéw 1 robot z Dokumentacjq Projektowa i ST. Moze réwniez zlecié,

sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub

* aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1. 1 ktore spelniaja wymogi Specyfikacji
Techniczne.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan begda
dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

- Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
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- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- terminy rozpoczgcia i1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatléw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy be¢da
przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjegcia lub zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

- Ksigzka Obmiarow

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Ksiazki Obmiarow.

- Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow,
orzeczenia o jakos$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru Robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

- Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz ww nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
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Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiazki Obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
obj¢tosci beda wyliczone w m° jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca begdzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w
sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb
zrozumiaty i1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeilnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga
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by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakoS$ci
wykonywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru
robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sig¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét wiernies
ich ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,

liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjgcia dokumentow, o
ktorych mowa powyzej.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub rob6ot uzupetniajacych
w warstwie §cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa 1 ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protoko6t odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i1 Ksiazki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i1 ew.

PZJ. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
iew. PZJ.

Opinig¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikdéw badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1 przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen.

Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt 1 sieci uzbrojenia terenu.

Kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos$é
(kwota) podana przez Wykonawceg w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na Teren Budowy,

- Wartos$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

19



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

9.2 Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej DM- 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
DM-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

(c) Optaty/dzierzawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier,
oznakowan i drenazu.

(f) Tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet (zaleznie od potrzeb)

(b) Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:

(a) Usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowldde [ Nr 89 poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6ézniejszymi
Zmianami).
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D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zgodnie z dokumentacja projektowa 1 wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargdwwntiaktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych
Z wytyczeniem sytuacyjnym i wysok@owym przebiegu trasy drogowej i obejmuja:
wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe osi jezdni,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Punkty glowne trasy - punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy. Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne
z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w SST D-M.
00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace
robét podano w SST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materialy.
Do utrwalania punktéw gtownych trasy nalezy stosowac:
» pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym o $rednicy 0,15 + 0,20 m
i dlugosci 1,5 m, w miejscach, gdzie ich zastosowanie bgdzie mozliwe,
* rury lub bolce metalowe o dtugosci ok. 0,5 m na pozostatych odcinkach,
* shupki betonowe o wymiarach min. 10 x 10 cm 1 dlugosci 1,00 m lub grube
ksztattowniki stalowe typu I min. 160, dtugos$ci min. 1,0 m - jako repery robocze.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane dlugosci 0,30 m i1
srednicy 5 x 8 cm. Paliki §wiadki) winny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
Do oznaczania sytuacyjnego (pomocniczego) piwnka istniejacej nawierzchni mozna uzy¢
tez farby chlorokauczukowej do poziomego znakowania nawierzchni 1 bolcow stalowych
@ 10 mm.
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3. Sprzet.

Do odtworzenia trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet
zatwierdzony przez Inspektora:

» teodolity lub tachometry,

* niwelatory,

» dalmierze,

+ tyczki, faty, taSmy stalowe.

Sprze¢t musi gwarantowa¢ uzyskanie wymagane] doktadno$ci pomiaru. Sprzet musi byc
zgodny z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne".

4. Transport.

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatdow jest samochéd dostawczy lub inny
gwarantujacy przewozenie sprzg¢tu i materialdw w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.
Transport powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagania og6lne".

5. Wykonanie robat.

5.1. Zasady wykonywania robot.

Wykonanie robdt powinno by¢ zgodne z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagania
ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizhajimonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane odtworzenie trasy i
punktow wysokosciowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (G.U.G. 1K.).

Punkty gléwne trasy drogi bgda podane we wspotrzednych. Wykonawca przeprowadzi
obliczenia i pomiary getezyjne niezbgdne do szczegotowego
i zgodnego z dokumentacja projektowa wytyczenia robot i zastabilizuje w terminie punkty
konieczne do prawidtowego ich wykonania (w tym repery robocze).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje

1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa ewentualnych
niezgodnos$ci wykonanych prac z dokumentacja projektowa SST 1 poleceniami Inspektora.
Wszelkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptoaniem wynikéw pomiardéw i tyczenia przez Inspektora. Punkty wierzchotkowe,
punkty gtéwne i posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy beda
odtworzone na jego koszt.

5.2. Zakres wykonywanych robat.

5.2.1. Sprawdzenie wytyczenia punktow gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane
W sposob trwaty przy uzyciu opisanych wcze$niej pali, a takze dowiazane do punktéw
pomocniczych (o ile wystapi taka koniecznos$¢), potozonych poza granica korpusu
drogowego.
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Maksymalna odlegto$§¢ pomigdzy punktami gldéwnymi na prostych nie moze przekraczacé

50 m. Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna

wynosi¢ 200 m. Repery robocze w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaltownikow

stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, Wykonawca zatozy poza

granicami robot.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z dokladnoscia do 0,5 cm stosujac niwelacje

podwojna w nawiazaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone

w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraznie i jednoznacznie okreSlenie reperu i jego
rzg¢dnej.

5.2.2. Wyznaczenie 0si trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa. O$ trasy powinna
by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i posrednich w odlegtosci zaleznej od uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi
w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm, a rzedne punktow
osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych
w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ pali drewnianych,
rur lub bolcéw metalowych. Usunigecie ich jest mozliwe po zastapieniu ich odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.2.3. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.
Wykonawca wyznaczy przekroje poprzeczne zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot.

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci robdt powinna by¢ zgodna z ustaleniami SST D-M. 00.00.00."Wymagania
0ogolne”.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i1 punktow
wysokosciowych  nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad w  instrukcjach
i wytycznych G.U.G. i K. z doktadno$ciami tyczenia podanymi w punkcie 5 niniejszej SST.

7. Obmiar robot.

Obmiar robdt powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogdlne”.
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest
1 km trasy. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek
dodatkowo wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inspektora.

8. Odbior robaot.

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi

w ST D-M.00.00.00.

Odbioru dokonuje Inspektor po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robot 1 na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiardw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
przedktada Wykonawca.

9. Podstawa platnosci.
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Ptatno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z ST D-M. 00.00.00., na podstawie jednostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robdét zgodnie
z punktem 8.

Cena wykonywanych robdt obejmuje: dostarczenie materialdow 1 sprzgtu, wyznaczenie
punktow gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojow dodatkowych, Zestadainie
punktow w sposob trwaty, ich ochrona przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie prowadzenie dokumentacji geodezyjnigziedig
sprzetu po zakonczeniu robot.

10. Przepisy zwigzane.

10.1. Normy.

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania."”
10.2. Inne materialy

Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G - 3 Geodezyjna obstuga inwestycji, G.U.G. 1 K. W-wa 1979,
Instrukcja techniczna G - 2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, G.U.G. 1 K. 1983,
Instrukcja techniczna G -1 Geodezyjna osnowa pozioma, G.U.G. i K. 1978,
Instrukcja techniczna G - 4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, G.U.G. 1 K. 1979,
Whytyczne techniczne G - 3.2. Pomiary realizacyjne, G.U.G. i K. 1983,
Wytyczne techniczne G - 3.1. Osnowy realizacyjne, G.U.G. i K. 1983.
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D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruncie kat. | - V.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
wykopow zgodnie z dokumentacja projektowa 1 wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargdwwntiaktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych
z wykonaniem wykopow i obejmuja:

prace pomiarowe i 0znakowanie robat,

dowiezienie sprzgtu,

wyznaczenie granicy robot,

wykonanie wykopu (koryta) i wbudowanie gruntu w nasyp

1.4. Okreslenia podstawowe.

Glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu 1 rzednej robot ziemnych wyznaczonych w osi
wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwiazanych z trasa drogowa.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M. 00.00.00.- ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora. Ogoélne wymagania dotyczace
robét podano w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogdélne"

2. Materialy.
Na podstawie danych od inwestora i badan makroskopowych stwierdzono ze nawierzchnig
istniejacej drogi stanowi kruszywo naturalne.

3. Sprzet.

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom okreslonym
w ST D-M. 00.00.00. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory ma korzystny wptyw na wlasciwosci gruntu zar6wno w miejscu jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania 1 zaggszczania.

4. Transport.
Transport powinien by¢ dostosowany do wymagan ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne"

5. Wykonanie robat.
5.1. Zasady wykonywania robot.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizhajimonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogélne”.

5.2. Zakres wykonywania robot.

Przed przystapieniem do wykonywania rob6t ziemnych Wykonawca powinien zapoznacd si¢ z
przebiegiem urzadzen podziemnych, wystepujacych na odcinku prowadzonych robot.
Przebieg tych urzadzen Wykonawca oznaczy trwale w terenie za pomoca znakdéw,
zaakceptowanych przez Inspektora. Zabezpieczenia skrzyzowan wykopu z urzadzeniami
podziemnymi pe&inno by¢ wykonane w sposdb wskazany przez uzytkownikéw tych
urzadzen i powinno by¢ uwzglednione w stawce jednostkowej robot.

W odlegtosci co najmniej 2,0 m z kazdej strony urzadzenia podziemnego Wykonawcy nie
wolno prowadzi¢ robdt ziemnych za pomoca sprzetu mechanicznego, nawet jesli ustalona
glebokos¢ istniejacych przewoddw podziemnych jest poza granicami robdt w plaszczyznie
pionowej. Wykonawca nie moze bez zgody Inzyniera przekroczy¢ ustalonej granicy
prowadzenia robdt w plaszczyznie poziome;.

Wykonawca zabezpieczy dojazd stuzb specjalnych i dojscia do posesji na wlasny koszt.
Sposoéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania
skarp wykopu obciagza Wykonawceg robot. Wykonawca powinien wykona¢ wykopy tak, aby
grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypdéw byly odspajane oddzielnie.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp. Przewiduje sig, ze czg$¢ gruntow z wykopu stanowiaca grunt kat. III zostanie po
przeprowadzeniu badan laboratoryjnych wbudowana w nasyp, w robotach poprzecznych i
podtuznych. Nadmiar gruntu z wykopu nalezy przewiez¢ na odklad. Odspojone grunty
powinny by¢ zaladowane na $rodki transportowe i odwiezione niezwtocznie po zakonczeniu
wykopow. Wykopy powinny by¢ wykonane z zachowaniem projektowanych spadkow
poprzecznych i podluznych. Wykonanie wykopu powinno postgpowaé¢ w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety.

Wykonywanie wykopow powinno by¢ prowadzone w sposob zabezpieczajacy grunty przed
zwilgoceniem 1 nawodnieniem. Jes§li wskutek zaniedban Wykonawcy grunty podtoza ulegna
nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwala nieprzydatnos¢, ma on obowiazek usunigcia
tych gruntéw 1 zastapienia ich gruntami przydatnymi na wilasny koszt, bez jakichkolwiek
dodakowych doptat ze strony Zamawiajacego.

Roboty pomiarowe nalezy przeprowadzi¢ zgodnie ze SST D.01.01.01. "Odtworzenie trasy i
punktéw wysokosciowych".

5.3 Profilowanie dna wykopow.

Przed przystapieniem do tej czynnosci podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszczen. Nalezy  profilowaé podtoze do spadkéw  poprzecznych

1 podhuznych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej, sprzgtem wskazanym
w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez Inspektora. W miejscach gdgiespwanie jego
jest niemozliwe profilowanie nalezy wykona¢ recznie.

Ewentualne zanizenie poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania Wykonawca
naprawi przez spulchnienie podtoza na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inspektora,
uzupelnienie gruntem spetniajacym wymagania dla gornej strefy korpusu w ilo$ci niezbedne;j

1 zagesci zgodnie z wymogami niniejszej SST.
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5.4 Zageszczanie dna wykopdow.

Zageszczanie nalezy rozpoczaé bezposrednio po profilowaniu. Czynno$¢ ta nalezy wykonaé
przy zastosowaniu sprzg¢tu mechanicznego dostosowanego do wielkosci zaggszczanych
powierzchni, lub ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego sprzgtu trudno
dostgpnych, zachowujac optymalna wilgotno$¢ zageszczonego gruntu.

Zaggszczenie nalezy prowadzi¢, az do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podioza = 1,00
zgodnie z PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania."

6. Kontrola jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli robét podano w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogdélne”.

6.1. Kontrola przed przystapieniem do wykonywania wykopow.
Przed rozpoczgciem wykopoéw nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonania robot
pomiarowych i robot przygotowawczych wg nastgpujacych zasad:
sprawdzenie robot pomiarowych:
- of$ wykopu nalezy sprawdzi¢ na  wszystkich zatamaniach  pionowych
i krzywiznach w poziomie oraz co 50 m na prostych,
- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci
budowanego odcinka,
- wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ taSma i szablonem
z poziomica co 20 + 40 m.
sprawdzenie rob6t przygotowawczych:
czy przesunigto przewody podziemne kolidujace z prowadzonymi robotami oraz czy
w  sposoéb  trwaly  oznakowano przewody podziemne krzyzujace @ sig
Z wykopami,
czy teren pod korpusdudowli zostal oczyszczony z pozostatosci po robotach
rozbiérkowych,
czy zdjeto 1 zabezpieczono ziemig urodzajna,
czy zapewniono odprowadzenie wod powierzchniowych i gruntowych,
czy istnieje mozliwos¢ dojazdu stuzb specjalnych (np. strazy pozarnej, pogotowia).

6.2. Kontrola wykonywania wykopow.

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzi¢ szeroko$¢ korpusu ziemnego, rzedne
powierzchni i rowno$¢ powierzchni koryta w pkt. charakterystycznych oraz w miejscach
budzacych watpliwosci.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz £10 cm. Odchylenia
rzednych niwelety w stosunku do rzgdnych projektowanych nie moze przekracza¢ +1 cm
i-3cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+ 10 cm, a krawgdzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgboko$¢ na powierzchni skarp nie powinna
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa. Nierdwnosci korpusu ziemnego mierzone
tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

7. Obmiar robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M. 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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Wykopy nalezy oblicza¢ wg objetosci wykopu w stanie rodzimym, w oparciu
o metod¢ przekrojow poprzecznych, zgodnie z wymiarami podanymi na rysunkach
w Dokumentacji Projektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przez Inspektora. Jednostka
obmiarowa jest 1 m® wykopu w stanie rodzimym.

8. Odbior robat.

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okre§lonymi

w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne”.

Wykopy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie
wyniki badan okazatly si¢ zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy cho¢ jeden element wykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca
zobowiazany  jest  doprowadzi¢  roboty do  zgodnosci <z  wymaganiami
1 przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji daty

wynik pozytywny.

9. Podstawa platnosci.
Ogolne zasady ptatnosci podano w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne”.
Platno$¢ na podstawie jednostki obmiaru w punkcie 7 nalezy przyjmowac zgodnie
z obmiarem 1 wynikami badan. Wielko$¢ wykopdéw i1 nasypow podano w kosztorysach do
projektu .
Cena wykonywanych robot obejmuje :

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— zabezpieczenie dojazdu stuzb specjalnych 1 doj$¢ do poses;ji,

— dowiezienie sprzgtu,

— wyznaczenie granicy robot i oznaczenie tras urzadzen podziemnych,

— wykonanie wykopu i wbudowanie w nasyp,

— profilowanie i zaggszczenie dna wykopu,

— odwodnienie wykopu w czasie jego wykonywania,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan,

— wykonanie zabezpieczen skrzyzowan wykopow z urzadzeniami podziemnymi,

— odwiezienie sprzgtu,

— uporzadkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy.

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.”

PN-B-02480 "Podziat i opis gruntow.”

PN-B-04452 ,Grunty budowlane. Badania polowe."

PN-B-04481 "Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.”

PN-B-04492 "Grunty budowlane. Badanie wlasnosci fizycznych. Oznaczanie ~ wskaznika
wodoprzepuszczalno$ci.”

PN-B-06050 "Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania

i badania przy odbiorze."
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10.2. Inne materiaty.
Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym /Zatacznik nr 1 do

Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych z dnia
6.06.1990r./
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D.02.03.01. Wykonanie nasypow.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robodt zgodnie z dokumentacja projektowa 1 wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargawyraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych

z wykonaniem nasypoOw 1 obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie nasypu pod projektowane droge gminna, w oparciu profil podluzny

i przekroje poprzeczne w Dokumentacji Projektowej przekazanej Wykonawcy
z uwzglednieniem zalecen Inzyniera 1 ustalen ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.4. Okreslenia podstawowe.
Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru .

s = i

° Pds

gdzie:

Pa - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3)

P4s - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnos$ci optymalne;,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny
zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12

(Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru :

A
le

gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60 %
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10 % gruntu,(mm)
Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i definiciami podanymi w ST D-M.00.00.00. "Wymagania o0go6lne"z om
obowiazujacymi normami.
Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami InspektoraOgolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materialy.

2.1. Wybor gruntu do wykonania nasypul.

Wybor gruntu do wykonania nasypu powinien by¢ dokonany po przeprowadzeniu badan
laboratoryjnych i zakwalifikowaniu go jako przydatnego, tzn. takiego, ktory spelnia wymagania
okreslone w PN-S-02205 oraz ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w niniejszej SST oraz
uzyskal akceptacj¢ Inspektora.

Grunt uzyty do budowy goérnej warstwy nasypu powinien by¢ niespoisty, niewysadzinowy, 0
wskazniku r6znoziarnistos$ci co najmniej 5 i wspotczynniku filtracji kip > 6 X 10° m/s.

2.1.1. Przydatno$¢ gruntéow i innych materiatow do budowy nasypow:
W celu okreslenia przydatnos$ci gruntu do wbudowania w nasyp nalezy wykonac:
badanie makroskopowe
oznaczanie sktadu granulometrycznego
badanie zawarto$ci czgsci organicznych
oznaczenie ci¢zaru wtasciwego
oznaczenie wilgotnosci optymalnej oraz okreslenie wskaznika zaggszczenia

Dla piasku gliniastego w/w badania winny zamykac¢ si¢ w warto$ciach:
ad a) tworzy po wyschnigciu grudki

ad b) frakcje piaskowe 0.063 - 2.0 - 60 - 98%
frakcje pylowe 0.002 -0.063 - 0-30%
frakcje itowe <0.002 - 2-10%

ad c) barwa wzorcowa

ad d) maks. Gesto$é obj. 1.8 G/em®

ad e) wilgotnos¢ optymalna 12 %, wskaznik zaggszczenia -0.95
Grunt na nasyp powinien spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

- zawarto$¢ czastek < 0,075 mm - ponizej 15 %
- zawarto$¢ czastek < 0,02 mm - ponizej 3 %

- kapilarno$¢ bierna - ponizej 1,0 m
- wskaznik piaskowy WP - powyzej 35.

Dla pospoétki w/w badania winny zamykac si¢ warto$ciami:
ad b) zawarto$¢ ziaren < 0.75 - 10%
zawarto$¢ frakcji 0.075 - 2 mm 20 - 40%
ad c) barwa wzorcowa
ad e) wskaznik zaggszczenia > 0.97

2.2. Woda.
Woda powinna pochodzi¢ ze zrddel nie budzacych watpliwosci.

3. Sprzet.

Sprze¢t powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wymaganiom okreslonym w ST D-M.
00.00.00. "Wymagania ogdlne". Powinny to by¢ ubijaki, a takze inny sprz¢t zaakceptowany przez
Inspektora.
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Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wilasciwosci gruntu w czasie transportu, wbudowania i zaggszczania.
Do zaggszczania nasypow nalezy stosowac: walce ogumione i wibracyjne, a takze ubijaki i ptyty
wibracyjne.

4. Transport.

Wybor §rodkdéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu,
jego objetosci, technologii odspajania 1 zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

Wydajnos¢ srodkéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprze¢tu uzywanego do
wykonywania wykopow. Transport powinien by¢ dostosowany do wymagan okreslonych w ST D-
M. 00.00.00.”"Wymagania ogolne”.

5. Wykonanie robat.

5.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow.

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne”.
Przed przystapieniem do budowy nasypu, Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji
projekt organizacji i harmonogram robot, whginiajac wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane nasypy.

5.2. Zakres wykonywanych robot.

Przewiduje si¢ budowe nasypdéw z gruntu pozyskanego z dokopu oraz wykopu, lecz dopiero po
pobraniu probek i zbadaniu jego przydatnosci do budowy nasypu oraz po wydaniu zgody na
pismie przez Inspektora Grunty z wykopu nieprzydatne do budowy nasypdéw lub stanowiace
nadwyzke¢ w bilansie robot powinny by¢ po odspojeniu niezwtocznie wywiezione na odktad.
Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego,
ktére okreslono w dokumentacji projektowej. W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego
robwnomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

— Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy
nasypow. Nie dopuszcza si¢ wbudowania gruntow przewilgoconych, ktérych stan
uniemozliwia osiagnigcie wymaganego wskaznika zageszczenia. Nasypy powinny by¢
wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.

— Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od
rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania. Przystapienie do wbudowania
kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;.

— (Gorne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykonaé
Z gruntOwniewysadzinowych, o wskazniku wodo-przepuszczalnosci k nie mniejszym
od 8 m/dobeg.

— Grunt przywieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany
w nasyp. Inspektomoze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego
zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ = 1 cm.
Szeroko$¢ nasypu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm, a krawedzie
korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman. Pochylenie skarp nasypu nie moze rdzni¢ si¢ od
projektowanego o wigcej niz 10 % jego wartosci, wyrazonej tangensem kata. Maksymalna
glebokos¢ lokalnych wklesnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie moze przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze tata trzymetrowa. Ponadto:

a) W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia

nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu niezaggszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca
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nie jest w stanie osuszy¢ jej i zages$ci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inspektor@ moze
on nakaza¢ Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.

b) Wykonanie nasypéw nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza wartos¢
dopuszczalna, to znaczy  jest wigksza od wilgotnosci optymalne;j
o wigcej niz 10% jej wartosci.

c) Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy
gruntu. Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposdb mechaniczny lub chemiczny, poprzez
wymieszanie z wapnem palonym lub hydratyzowanym.

d) W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem¢zpgséline jego
warstwy oraz korona nasypu po zakonczeniu robot ziemnych powinny by¢ réwne 1 mieé
spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

e) e) Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze, kbozgj nie jest
mozliwe osiagnigcie w nasypie wymaganego wskaznika zaggszczenia gruntow.

Wykonawca jest catkowicie odpowiedzialny za wybrane metody robot w celu uzyskania
prawidlowego zaggszczenia gruntu. Grubo$¢ warstwy zageszczanej nie moze by¢ wigksza niz

20 cm.

5.3. Zageszczanie gruntu.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu powinna by¢ zaggszczona
z zastosowaniem sprz¢tu okreslonego w punkcie 3, w taki sposob, aby minimalna warto$¢
wskaznika zaggszczenia Is wyniosta 1,00. Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od
krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Wilgotnos¢ gruntow w czasie zaggszczania powinna by¢
réwna wilgotno$ci optymalnej, z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. Jezeli wilgotnosé
naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci, to
wilgotnos$¢ gruntu nalezy zwigkszy¢ poprzez dodanie wody. Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza
od wilgotnos$ci optymalnej o ponad 10% jej warto$ci, grunt nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny
lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob
osuszenigrzewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

6. Kontrola jakosci robét.
Kontrola jako$ci robot powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanymi w
ST D-M. 00.00.00. ,Wymagania ogélne".
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego
zrédla. W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wiasciwosci:
= sklad granulometryczny wg PN-B-04481
= zawarto$¢ czgsci organicznych wg PN-B-04481
=  wilgotnos$¢ naturalna wg PN-B-04481
=  wilgotnos$¢ optymalng i maksymalng ggstos$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego
wg PN-88/B-04481
= granicg ptynnosci wg PN-B-04481
= kapilarno$¢ bierna wg PN-B-04493
Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:
= prawidtowosci rozmieszczenia gruntdw o réznych wiasciwos$ciach
= odwodnienie kazdej warstwy
= grubos$ci kazdej warstwy 1 jej wilgotno$ci przy zaggszczaniu - nie rzadziej niz jeden raz na
500 nf warstwy. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na
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skontrolowaniu zgodno$ci wskaznika zaggszczenia z warto$ciami okreslonymi w punkcie
21 5. Zaggszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz jeden raz w trzech
punktach na 1 000 fiwarstwy w przypadku okreélenia wartosci Is, oraz jeden raz w trzech
punktach na 2 000 %’anrstwy w przypadku okreslenia pierwotnego 1 wtornego modutu
odksztatcenia. Prawidlowos$¢ zaggszczania konkretnej warstwy nasypu lub podloza
powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora wpisem do dziennika budowy.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z wykonaniem nasypdéw jest 1 m® Objetosé bedzie
ustalona na  podstawie  obliczeh z  przekrojow  poprzecznych ~w  oparciu
o0 objg¢tos¢ gruntu rodzimego.

8. Odbior robdt.

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi

w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

Nasypy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie
wyniki badan okazaty si¢ zgodne z wymaganiami.

W przypadku gdy cho¢ jeden element wykonano niezgodnie, wykonawca zobowiazany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnos$ci z wymaganiami 1 przedstawi¢ je do ponownego odbioru.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie =z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inspektorgezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty

wynik pozytywny.

9. Podstawa platnosci.
Platno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogo6lne", na podstawie
jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i1 ocena jakosci robot.
Obmiar podano w kosztorysach do projektu .
Cena wykonywanych rob6t obejmuje:
= prace pomiarowe i oznakowanie robot
= dowiezienie sprzgtu,
= wyznaczenie granicy robot,
= przerzut lub dowdz gruntu z wykopu w obrgbie pasa drogowego na miejsce wbudowania,
= dowoOz gruntu z dokopu na nasyp,
= dowdz wody,
= wbudowanie gruntu i zaggszczenie zgodnie z wymogami SST, wyroOwnanie powierzchni
nasypu,
= odwodnienia robdt,
» przeprowadzenie wymaganych pomiardéw i badan laboratoryjnych,
= odwiezienie sprzetu i oznakowania,
= yuporzadkowanie terenu.

10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy.

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.”

PN-B-11113 "Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek."
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PN-B-02480 "Podziat i opis gruntow."
PN-B-04452 "Grunty budowlane. Badania polowe."
PN-B-04481 "Grunty budowlane. Badania prébek gruntu."

PN-B-04492 "Grunty budowlane. Badanie wtlasnosci fizycznych. Oznaczanie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci."

PN-B-06050 ,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie  wykonania
i badania przy odbiorze."

BN-64/8931 -01 "Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego."
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D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i
obejmuja SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1 Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w
SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagnia dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢
miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegblnienie tamane Badania
wilasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-
nicza
1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 -15 [3]
2 Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wigcej niz 5 -15 [3]
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wigeej niz 35 -16 [4]
4 | Zawartos$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie 1 PN-B-04481
wigcej niz (1]
5 | Wskaznik piaskowy po pigcio-
krotnym zfgqszcze?li?l ng)etodq od 30 BN-64/8931
I lub 1l wg PN-B-04481, % do 70 -01[26]
6 Scieralno$¢ w bebnie Los
Angeles
a) $cieralnos¢ catkowita po
pelnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz 35
b) Scieralno$¢ czgsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotow, nie -42 [12]
wigcej niz 30
7 | Nasiakliwos$¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 3 -18 [6]
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- 5 -19 [7]
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nia, %(m/m), nie wigcej niz
9 . . PN-B-06714
Rozpad krz_emlanowy i ze.la— -37[10]
zawy ?a&zple, % (m/m), nie - PN-B-06714
WIgCE) N1z -39 [11]
10 | Zawartos$¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na S %(m/m), 1 PN'258'06714
nie wigcej niz -2819]
11 | Wskaznik no$nosci wyes mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:
a) przy zaggszezeniu Is = 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zaggszczeniu Is = 1,03 120 [21]

2.3.3.Materialy do ulepszania wtasciwosci kruszyw
Nie przewiduje sig.

2.3.4.\Woda

Nalezy stosowa¢ wodg wg PN-B-32250 [20].
3. Sprzet
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania kruszywa
b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach

trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. Transport
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudoweg powinno speinia¢ wymagania okreslone w SST D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i SST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
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D15
d 85

<5 1)

w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi & gruntu podtoza, w
milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca
lub odpowiednio dobrana geowtokning. Ochronne wtasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

—= < 1.2 2
O90
w ktorym:
dso -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 5a£m gruntu podtoza, w
milimetrach,

Ogo- umowna $rednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca si¢ na geowldkninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Ogo powinna by¢
podawana przez produceisowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rz¢dach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek
do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinna by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow 1
rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, kruszywo powinno by¢
zwilzona okres$lona iloscia wody i rdwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Nie przewiduje sig.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bgdzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania
podbudowy obciaza Wykonawce robot.
6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt
2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
- ) Maksymalna
Mlnlmalna_llczbg powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie badan badafi na dziennej | pohydowy przy-
dziatce roboczej padajaca na jedno
badanie ()
1 |Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos$¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 100007m
. . . la kazdej partii i
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla az-dej. parti lfruszywa !
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos$¢ kruszywa

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug
probyProctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

Zaggeszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
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zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E>
Eq
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

< 2.2

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2| wovmos ot e Sy Panogrlen a0 o
3 [ RO6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 [ Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m
7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 nf

Nosnos¢ podbudowy:
- modul odksztalcenia

- ugigcie sprezyste

co najmniej w dwdch przekrojach na
kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych

hukow poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10

cm, -5 cm.
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Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdzni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa d  Wskaznik o Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zageszczenia M.a ksymalne ugiccie cenia mierzony ptyta o
W, nie ls nie sprezyste pod kotem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
iz, % od pierwszego| od drugiego
mz ’ 40 kN 50 kN obcigzenia E; obcigzenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do giebokosci co
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najmniej 10 cm, wyrownane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigeej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na pelna grubos$¢ do polowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materialu 1 powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednia gltebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem
o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nos$nosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres cgnnosci objetych cena jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
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PN-B-06714-16

PN-B-06714-17

PN-B-06714-18

PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
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Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwos$ci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnos$ci w begbnie
Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno
Materiaty budowlane. Woda do betonu 1 zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego
Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do
nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni
planografem i tata
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29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigeciomierzem
belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnegdabilizowanego

mechanicznie
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem zasypki piaskowe;j
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie .

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigce;j
warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotygce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie, powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajaca
wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru z dodatkiem
kruszywa tamanego, spetniajaca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo lamane moze
pochodzi¢ z przekruszeniaiarn zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
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3. Sprzet

Wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. Transport

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub
popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki 1 wymagania dla takiej
podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

Nie przewiduje sig.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinnalpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. Kontrola jakoSci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie
z ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie robot podano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 8.
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ytalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggeszcezenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. Przepisy zwigzane
Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolnepkt 10.
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D. 04. 01. 01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwiazanych z wykonaniem profilowania i zaggszczenia podtoza zgodnie z
dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargawyraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych
z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza i obejmuja:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dowiezienie sprzgtu,

— profilowanie koryta,

— zageszczenie podtoza, dowdz wody do zageszczenia,

— przeprowadzenie wymaganych przez specyfikacje techniczna badan laboratoryjnych,

— odwiezienie sprz¢tu po zakonczonych robotach,

1.4. Okreslenia podstawowe.
Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona
wg wzoru :

Py

I ° Pds
gdzie:

Py - gestos¢ objgtosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3)

Pygs - maksymalna gesto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami InspektoraOgolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materialy.
Nie wystepuja.

3. Sprzet.

Jakikolwiek sprzet, maszyny 1 urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
robot zostana przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.
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Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M. 00.00.00. "Wymagania og6lne".
Do wykonania profilowania i zaggszczenia koryta nalezy stosowac:
sprzet mechaniczny dostosowany do szerokosci profilowanego koryta,
drobny sprzet reczny do profilowania rgcznego, w miejscach gdzie inny sprzegt nie moze miec
zastosowania,
walce statyczne dostosowane do wielkoSci zageszczanej powierzchni oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w Bugjh trudno dostgpnych dla innego sprzgtu, lub
inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera zgodny z wymaganiami ST D-M. 00.00.00.
"Wymagania ogolne".
Caly sprze¢t budowlany, maszyny urzadzenia i narzedzia powinny by¢ w dobrym stanie,
zapewniajacym uzyskanie odpowiedniej jakosci robot.

4. Transport.
Nie wystepuje.

5. Wykonanie robat.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizalsgrmonogram robot
uwzgledniajacy  wszystkie  warunki, w  jakich bedzie wykonywane profilowanie
1 zaggszczanie podtoza.

Dokumentacja projektowa przewiduje profilowanie i zaggszczenie podloza pod projektowana
konstrukcje nawierzchni.

Profil podloza powinien by¢ wyznaczony przez wczesniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot paliki lub szpilki. Nie wolno dopusci¢ do
zawilgocenia koryta.

5.1. Zakres wykonywanych robot.

5.1.1. Profilowanie podloza - przed przystapieniem do tej czynnosci podioze powinno by¢
oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ bloto i grunt , ktory ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu. Nastgpnie nalezy profilowa¢ podloze spadkow poprzecznych i1 podiuznych
przewidzianych w dokumentacji projektowej sprzetem wskazanym w pkt. 3 lub innym
zaaprobowanym przez Inspektotab recznie w miejscach, gdzie jego zastosowanie jest
niemozliwe.

5.1.2. Zaggszczenie podtoza.

Zaggszczenie podloza nalezy rozpocza¢ bezposrednio po profilowaniu. Czynno$¢ ta nalezy
wykonywa¢ walcami stalowymi gladkimi lub ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego
sprzgtu trudno dostgpnych, lub innym sprzgtem zaakceptowanym przez Inspektora zachowujac
optymalna wilgotnos$¢ zageszczanego gruntu.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od — 20 % do + 10 %.

Zaggszczanie nalezy prowadzi¢ az do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podloza:

- > 1,0 dla koryta — sprawdzenie i1 kontrola wg norm.

Jezeli po wykonaniu robdt nastapi przerwa i Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do
nastepnych czynnosci, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do ukladania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.
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Po osuszeniu podloza Inspektoroceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jesli zawilgocenie nastapito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to naprawe¢ wykona on
na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robat.
Kontrola jakosci robdt powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogdlnymi podanymi
w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne”.
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
w zakresie 1 z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej
niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.
Sprawdzeniu po profilowaniu i zaggszczeniu podlegaja:
=  Wskaznik zaggszczenia nalezy kontrolowa¢ przynajmniej w dwéch punktach, wybranych
losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 300 m?,
=  Wilgotno$¢ nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m2. Wilgotno$¢ zaggszczanego gruntu powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od — 20 % do + 10 % Prawidlowos$¢ zaggszczenia
nasypu powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora.
= Nierowno$¢ profilowanego i zaggszczonego podloza nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata co 20
metrow w kierunku podtuznym. Nieréwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata
co najmniej 10 razy nakim. Nieréwnosci nie moga przekraczac¢ 2 cm.
= Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata co najmniej 10 razy na 1 km
i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych lukéw poziomych. Spadki poprzeczne
podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja + 0,5 %.
= Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdzi¢ w punktach glownych trasy i w innych
punktach nie rzadziej niz co 50 m. O§ w planie nie moze by¢ przesunigta
w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.
= Szerokos$¢ koryta nalezy sprawdzi¢ co najmniej 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ koryta nie
moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowej o wigeej niz+ 10 cmi -5 cm.
= Rzedne wysokos$ciowe nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach.
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm. Wszystkie powierzchnie, ktére
wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych powyzej powinny by¢
naprawione poprzez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie 1
powtorne zaggszczenie. Dodanie nowe materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1 m® koryta po wyprofilowaniu i zageszczeniu zgodnie
z dokumentacja projektowa i ustaleniami Inspektora Nie powinien on obejmowaé zadnych
powierzchni nie zaakceptowanych na pismie przez Inspektora

8. Odbior robdt.

Odbiér wyprofilowanego 1 zageszczonego koryta powinien odbywaé si¢ zgodnie

z wymaganiami okre$§lonymi w ST D-M. 00.00.00."Wymagania og6lne".

Inspektoroceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce zgodnie z pkt. 6

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor ustali zakres robét popraetkale wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektorajezeli wszystkie pomiary badania z zachowaniem tolerancji daty wynik pozytywny.

9. Podstawa platnosci.
Platno$¢ za 1 m® wykonanego profilowania i zaggszczenia koryta zgodnie z pomiarem
w terenie i dokumentacja projektowa oraz po sprawdzeniu jakos$ci robot.
Obmiar podano w kosztorysach do projektu .
W cen¢ wykonanych czynnosci wchodza:.
= prace pomiarowe i oznakowanie robot,
= dowiezienie sprzetu,
= wyprofilowanie koryta,
= zageszczenie koryta, dowdz wody do zageszczenia,
= utrzymanie koryta,
= przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,
= odwiezienie sprzgtu po zakonczonych robotach.

10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy:

PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania probek gruntu.”

BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem
1lata."

BN-77/8931-12 ,Drogi samochodow®znaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.”

BN-64/8931-02 ,Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podloza przez obciazenie plyta."
PN-B-06714 -17  , Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci."

52



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

D. 04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw kongkcyjnych.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnycyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargkentraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych
z oczyszczeniem 1 skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastgpnych warstw
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST D-
M. 00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SST,
dokumentacja projektowa i poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano
w ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materialy.

2.1. Do skraplania warstwy podbudowy.

Do skraplania warstwy podbudowy z kruszywa tamanego nalezy uzy¢ kationowej emulsji
sredniorozpadowej wg WT.EmA -1994. Do skropienia warstw z mieszanek mineralno-asfaltowyc
zaleca si¢ stosowanie emulsji asfaltowej kationowej szybko-rozpadowej wg WT.EmA-1994.
Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowe;:

- zawartos¢ lepiszcza - 68+ 72%

- lepkos¢ BTA @4 mm ->0s

- jednorodnos¢ #0,63 mm -<0,10%

- jednorodnos¢ #0,16 mm -<0,25%

- sedymentacja < 5,0%

- przyczepno$¢ do kruszywa -2 85%

- indeks rozpadu - <90 g/100g
Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowsjdniorozpadowe;.
- zawarto$¢ lepiszcza -50 + 70%

- lepkos¢ wg Englera ->3°E
-jednorodnos¢ #0,63 mm - <0,10%

- jednorodnos$¢ #0,16 mm -<0,25%

- sedymentacja <5,0%

- przyczepnos¢ do kruszywa -2>85%

- indeks rozpadu - <80 -130 g/100g

Przechowywanie lepiszcza nie moze powodowaé utraty jego cech i obnizenia jakosci. Lepiszcze
nalezy przechowywa¢ w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze
1 zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszczen.

Emulsj¢ mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach
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pionowych z nalewaniem od dna. Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢
zasad okreslonych przez producenta.

Przy przechowywaniu emulsji Wykonawca jest zobowiazany przestrzega¢ nastgpujace zasady:

czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 m-cy od daty jej wyprodukowania

* temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz + 5°C.

3. Sprzet.

Jakikolwiek sprze¢t, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych
robodt zostana przez Inspektora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot. Sprzgt powinien
odpowiada¢ wymaganiom ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogo6lne".

3.1. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni.

Do oczyszczenia warstw nawierzchni nalezy uzywac:

szczotki mechaniczne

* sprezarki

e szczotki reczne

lub inny sprzet zgodny z wymaganiami ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarki wyposazonej] w urzadzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzenie i kontrolowanie nastgpujacych parametrow:
temperatury, ci$nienia, obrotow pompy dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania si¢ skrapiarki,
wysokosci 1 dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza oraz ilosci lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancja = 10 % w stosunku do ilo$ci zatozonej 1 winna
odpowiada¢ wymaganiom ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogolne".

4. Transport.

Transport powinien by¢ zgodny z wymaganiami ST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Emulsja asfaltowa winna by¢ transportowana w oryginalnych opakowaniach (beczki stalowe) lub
cysternach samochodgch. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny byé
przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m®, a kazda
przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji. Nie nalezy uzywaé¢ do
przewozu emulsji opakowan z metali lekkich.

5. Wykonanie robat.

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organiZaaimonogram robot
uwzgledniajace  wszystkie  warunki, w  jakich bedzie wykonywane oczyszczenie

i skropienie.

5.2. Zakres robo6t do wykonania.

5.2.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni.

Oczyszczenie wszystkich kolejnych warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu,
brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod
cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek r¢cznych, zanieczyszczenia
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stwardniate, nie dajace si¢ usuna¢ mechanicznie, nalezy usunaé rgcznie lub za pomoca
dostosowanego sprz¢tu. Oczyszczeniu i skropieniu podlega:
warstwa wiazaca (Jw).

5.2.2. Skropienie warstw nawierzchni.

Skropienie nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych rg¢cznie
(za pomoca weza z dysza rozpryskowa). Temperatura emulsji moze by¢ stosowana w temperaturze
otoczenia lub moze by¢ ogrzana do maksimum 80°C w zaleznosci od zalecen producenta.

Do skropienia warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy
uzy¢ emulsji asfaltowej w ilosci zapewniajacej po odparowaniu uzyskanie 0,7 kg/m2 czystego
asfaltu. Do skropienia warstwy podbudowy z betonu asfaltowego nalezy uzy¢ emulsji asfaltowej w
ilo§ci zapewniajacej po odparowaniu uzyskanie 0,5 kg/m® czystego asfaltu, a do skropienia
warstwy wiazacej nalezy uzyé emulsji w ilosci zapewniajacej uzyskanie 0,3 kg/m® czystego
asfaltu. Skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas
niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe 1 odparowania wody z emulsji.
Skropienie warstw konstrukcyjnych powinno by¢ wykonane w czasie przewidzianym na
odparowanie wody. Czas wyptizenia wynosi co najmniej 2h przy ilosci 0,5 + 1 kg/m? emuls;ji
i 0,5h przy zastosowaniu emulsji w ilosci 0,2 + 0,5 kg/m% Skropienie powinno by¢ réwnomierne,
z tolerancja + 10 %. Na wszystkich powierzchniach, gdzie roztozono nadmierng ilo$¢ lepiszcza
wykonawca powinien usuna¢ jego nadmiar przez posypanie powierzchni rozgrzanym piaskiem
1jego usunigcie szczotkami.

6. Kontrola jakosci robot.
Kontrola jakosci robdt powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogdélnymi podanymi
w ST D-M. 00.00.00."Wymagania ogolne".

6.1. Ocena materiatow.
Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na certyfikacje zgodno$ci z norma z tym, ze Wykonawca
powinien kontrolowa¢ dla kazdej dostawy emuls;ji asfaltowej lepkos¢ wg EmA-94.

6.2. Sprawdzenie oczyszczenia.
Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej podlega na ocenie wizualnej doktadno$ci wykonania
tej czynnosci.

6.3. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nalezy pamigtac, ze wtasciwa jednorodnos¢ i ilo$¢ lepiszcza
uzyskuje si¢ dopiero po uptywie krotkiej chwili od momentu otwarcia jego wyptywu. Zaleca sig,
aby w tym czasie lepiszcze wyplywato na arkusz papieru rozlozony na nawierzchni. Jezeli
Inspektor nie ustali inaczej, to dla kazdej dostarczonej partii emulsji asfaltowej nalezy badac:
barwe, jednorodnos¢, lepkos¢ 1 indeks rozpadu. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia
starych pomiaréw temperatulepiszcza. Jednorodnos¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana
wizualnie. Dopuszcza sig tolerancj¢ zuzycia emulsji przy skropieniu + 10 %.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1 m® prawidlowo oczyszczonej i1 skropionej powierzchni zgodnie
z dokumentacjq projektowa i ustaleniami Inspektora. Nie powinien on obejmowa¢ zadnych
powierzchni nie zaakceptowanych na pismie przez Inspektora.

2
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8. Odbior robdt.

Odbidér prawidlowo oczyszczonej 1 skropionej powierzchni powinien odbywaé si¢ zgodnie
z wymaganiami okre$lonymi w ST D-M. 00.00.00."Wymagania og6lne".

Inspektor oceni wyniki badan 1 pomiarow przedtozone przez Wykonawce zgodnie z pkt. 6.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor ustali zakres robot poprastkaeywykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daty wynik pozytywny.

9. Podstawa platnosci.

* Platno$¢ za metr kwadratowy prawidtowo oczyszczonej i skropionej powierzchni zgodnie
z pomiarem w terenie i dokumenjaprojektowa oraz po sprawdzeniu jakosci robot.

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .

W ceng wykonanej czynno$ci wchodza:

* prace pomiarowe i oznakowanie robot,

* dostarczenie potrzebnego sprzetu,

mechaniczne lub reczne oczyszczenie kazdej warstwy wymienionej w  pkt. 5.2.1.
z ewentualnym polewaniem woda (jej dostarczenie na miejsce) lub uzyciem spr¢zonego
powietrza,
* rgczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

skropienie powierzchni warstw lepiszczem

przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych wymaganych w SST,

odwiezienie sprzg¢tu po zakonczonych robotach.

10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy.

PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. "Nawierzchnie asfaltowe". Wyrizaga

10.2. Inne dokumenty.

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA- 94. IBDIM -1994 r.

"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa". Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
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D. 04.04. 02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie zgodnie z
dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres stosowania podbudéw z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie zaleca si¢ stosowa¢ do wykonywania podbudowy
pomocniczej na drogach o ruchu ci¢zkim i jako podbudowy zasadniczej na drogach o ruchu
lekkim.

Warstwe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy ulozy¢ na calej szerokosci
projektowanej ulicy oraz na wjazdach do posesii.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

Pozostate okreslenia sa zgodne =z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. Materialy.

Materiatem do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego- melafirowego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714/15 powinna leze¢ pomiedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia.

Uziarnienie kruszywa stosowanego do podbudowy

Sito kwadratowe [mm] Przechodz przezsito[ %]

Podbudowa zasadnicza

31,5201612,886,3421,00,50,250,125 0,075 00 18-100 70-93 62-87 52-74 45-68
37-58 26-42 18-32 14-24 8-16 4-|12
3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywe;j
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2. Wla$ciwosci kruszywa.
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Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania podane ponizej:

Wymagania
Kruszywa | Kruszywa Zuzel
W e naturalne lamane .
Lp. yszczegollnienie Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad |pomo |zasad |[pomo [Z35a |pomo
nicza|cniczg nicza|cnicza| d- |cnicza
nicz
ZawartoSc ziaren N
g g 0od2 | od2 | o0od2| od2 |[od2| od2 [PN-B-06714 -
1| mniejszych niz 0,075 | 4o 10| do 12| do 10| do 12 |do10|do 12| 1531
% (m/m)
Zawartos¢ nadziania, %
2 (m/m), nje wieeej | 5 | 10 | 5 | 10 | 5 | 10 [PN-B:0¢714-
niz
ZawartoS¢ ziaren
3 | nieforernnych %(m/m), | 35 | 45 | 35 | 40 | - | - |PNO07I4-
nie wigcej niz
Zawartos$¢ zanieczyszczen
4 | organicznych, %(m/m), 1 1 1 1 1 1 PN'B['I(%4481
nie wigcej niz
Wskaznik piaskowy po
5 piecio-krotnym od 30{ od 30| od 30| od 30 _ | BN-64/8931 -
zageszezeniu metod%l lub| do 70| do 70| do 70{ do 70 01 [26]
IT wg PN-B-04481,%
Scieralnos¢ w babnie Los
Angiﬁles g[) émeral%noéc'
catkowita po pelnej
6 | liczbie obrotow, nie |35 30/4540]35 30|50 35| 42 |50 35/ PN-B-06714 -
wigcej niz b) Scieralno$¢ 30 42 [12]
czesciowa po 1/5 petnej
liczby obrotow, nie wigcej
niz
7 | Nasiakliwos¢, %(m/m), | 25 4 3 5 6 g |[PN-B-06714 -
nie wiecej niz ’ 18 [6]
Mrozoodpornosc, ubytek
8 | masypo25cyklach | 5 | 10 | 5 | 10 | 5 | 10 |PN-B-06714-
zamrazania, %(in/m), nie 19 [7]
wigce] niz
Rozpad krzemianowy 1 PN-B-06714 -
9 zelazawy tacznie, % - - - - 1 3 |37]10] PN-B-
(m/m), nie wiecej niz 067r%é]t1-39
Zawartosc zwiazkow
10 | siarki w prze%cze_niu 1 1 1 1 2 4 PN-]23-069714 }
na SO3, %(m/m), nie [91
wigcej niz
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Wskaznik  nos$nosci
Wno$§  mieszanki
kruszywa, %, nie

11 mniejszy niz; PN-S-06102
a) przy zageszczeniu Is>| 80 80 80 [21]
1,00 ) 60 60 60
b) przy zafirq(%czemu Is>| 120 120 120

Frakcje kruszywa famanego pozostajace na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm powinny mie¢ nie
mniej niz 75% wagowo ziaren przekruszonych, posiadajacych wigcej niz jedna przelamana
powierzchnig.

2.3. Zrodta materiatow.

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrddel uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inspektora.

Zatwierdzenie zrodta materialow nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez
Inspektora dopuszczone do wbudowania.

Materiaty, ktore nie spetnia wymagan zostana odrzucone.

3. Sprzet.

Do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowac sprzet
okreslony w specyfikacjach dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w

SST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora,
w przypadku braku takich dokumentdw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot zostana przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport.

Transport kruszywa moze odbywac¢ si¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieCczyszczeiem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny speinia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odnigniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych.

5. Wykonanie robot.

5.1. Przygotowanie podioza.

Podtoze gruntowe pod podbudowy powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D.04.01.01. "Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza" i SST D-
02.00.00 "Roboty ziemne".

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek

gruntu do podbudowy. Przed wykonaniem podbudowy wszelkie powierzchnie nieodpowiednio
zageszezone lub wskazujace odchylenia wysoko$ciowe od zalozonych rzednych powinny by¢
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naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzeznimiészasiagnigcia
wilgotnosci optymalnej, powtdrne wyréwnanie 1 zaggszczenie.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacja projektowa Ilub wedlug zalecen Inspektora z tolerancjami okre§lonymi
W niniejszej specyfikaciji.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot 1 nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszank¢ kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakajidrodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inspektorakruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja powinno by¢
przed zaggszczeniem zastapione materiatem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.4. Zageszczanie.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic do jej
zageszczania przez watowanie. Walowanie powinno postgpowac stopniowo od krawedzi do srodka
podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zagtebienia powstalte
w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrdwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla
walcow podbudowa powinna by¢ zaggszczona zaggszczarkami plytowymi, matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zaggszczenie nalezy kontynuowac¢ do osiagnigcia
wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,0. Wilgotno$¢ kruszywa podczas
zageszcezania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedtug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony powinien zostac¢
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinien by¢ zwilzony okreslona iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartosci, mieszank¢ nalezy osuszy¢. Wskaznik zaggszczenia podbudowy
powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy, przy zaggszczeniu
ls= 1,00 wskaznik no$nosci wyes = 60%.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét.
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W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i
dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych

do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowj wedlug zasad okreslonych w
SST D-04.04.00 ~Podbudowy z Kruszyw. Wymagania ogolne"p. 2.1,
w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Czestotliwos¢ badan.

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie prowadzenia robot przy wykonywaniu podbudow
z kruszywa stabilizowanych mechanicznie podano ponizej:

Lp. |Wyszczegolnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
pomiarOw
1 Szerokos$¢ podbudowy 20 razy na 1 km
2 Rownosé podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 20 m tatg na
kazdym pasie ruchu
3 RoOwnos¢ poprzeczna 20 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 20 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokoSciowe co25m

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami punktu 2 niniejszej SST.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi.

6.3.3. Badanie wilgotno$ci kruszywa.

Wilgotnos$¢ kruszywa powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II) z tolerancja + 10% - 20%. Wilgotno$¢ kruszywa
nalezy okresla¢ wedtug PN-B-06714/17.

6.3.4. Badanie zaggszczenia podbudowy.

Zageszczanie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od 1,0. Zageszczenie podbuewy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12.
W  przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrol¢ zaggszczenia nalezy
oprzeé na metodzie obciazen ptytowych, wedlug BN-64/8931-02

i wedtug zalecen Inspektora.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa.
Uziarnienie kruszywa 1 zawarto$¢ zanieczyszczen obcych powinny by¢ przez Wykonawce badane
co najmniej dwukrotnie dla kazdej dziennej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
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warstwy. Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Badania pelne kruszywa,
obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.1. 1 2.2. powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie jakos$ci robot, lecz nie rzadziej niz
raz na 1000 Mwykonanej podbudowy, a takze w przypadku zmiany zrodla pobierania materiatow
i w innych przypadkach okresSlonych przez Inspektora Probki do badan pelnych powinny by¢
pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inspektora.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy.

6.4.1. Rownos¢ podbudowy.

Rownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ w sposob ciagly 4-metrowa tata lub planografem
na kazdego pasa ruchu zgodnie z norma BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownosci podbudowy nie powinny przekraczac:

20 mm - dla podbudowy pomocniczej.

10 mm - dla podbudowy zasadniczej

6.4.2. Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki  poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowe] taty 1 poziomicy
z czgstotliwoscia min. 10 razy na 1 km.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne =z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5 %.

6.4.3. Rzedna podbudowy.

Rzedne nalezy sprawdza¢ w miejscach charakterystycznych nie rzadziej niz co 25 m .

Roéznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi podbudowy.

Uksztattowanie osi podbudowy nalezy sprawdza¢ w punktach gléwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieganych nie rzadziej niz co 25 m. O$ podbudowy
w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.5. Szerokos¢ podbudowy.

Szeroko$¢ podbudowy nalezy sprawdzac co najmniej 10 razy na 1 km.

Szerokos¢ podbudowy nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigce] niz
+10 cm, -5 cm, z tym, ze na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢
wigksza od szerokos$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazana
w dokumentacji projektowe;j.

6.4.6. Wymagania dotyczace grubo$ci warstwy.

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu co najmniej
w trzech losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej 1 nie rzadziej niz
w jednym punkcie na kazde 600 m? podbudowy.

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 100 m .

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczac:

dla podbudowy pomocniczej: + 10%, - 15%.

6.4.7. Nos$nos¢ podbudowy.
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Nos$nos¢ podbudowy nalezy kontrolowaé z czgstotliwoscia:

dla modutu odksztatcen co najmniej w trzech przekrojach na kazde 1000 m

dla ugig¢ sprezystych co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m.

Maksymalne ugigcie sprezyste pod kotem 50 kKN dlals= 1,00 i W, = 60% powinno wynosi¢ 1,60
mm.

Minimalny modut odksztatcenia mierzony plyta o $rednicy 30 cm powinien wynosic:

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa
o wskazniku wyg nie |Wskaznik |Maksymalne ugigcie Minimalny modut
nmiejszymniz. zageszczeni  |sprezyste pod kotem, odksztatcenia mierzony ptyta o
a I nie [mm] srednicy 30 cm,
mniejszy niz
[MPal
40 kN 50 kN od pierwszego od
obciazenia E; drugiego
obcigzema E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa.

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan dotyczacych uziarnienia i wtasciwosci podanych w
odpowiednich specyfikgach zostana odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajace tych wymagan
zostaly wbudowane to beda, na polecenie Inspektorawymienione przez Wykonawce na wilasciwe,

na koszt Wykonawcy i bez jakichkolwiek dodatkowych kosztéw poniesionych przez
Zamawiajacego.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm. wyrdwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest
mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia podparcia warstwom wyzej
lezacym, to Wykonawcy powinien na wilasny koszt, poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na pelna grubos¢, do potowy szerokosci pasa ruchu dotozenia materiatu 1 powtdrne
zageszezenie.

6.5.3. Niewtasciwa grubos$¢ podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Podbudowy z kruszywa powinny by¢ naprawione przez spulchnienia lub wybranie
warstwy na odpowiednia glebokos$¢, zgodnie z decyzja Inspektora ,uzupehienie nowym
materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar
1 ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
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6.5.4. Niewtasciwa no$nos$¢ podbudowy.

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora.

Koszt tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot.

Obmiar kazdej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie powinien by¢
dokonany na budowie, w mrech kwadratowych, po jej ulozeniu i zaggszczeniu. Obmiar nie
powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w
dokumentacji projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na piSmie przez Inspektora.
Nadmierna grubo$¢ lub nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunku do dokumentacji
projektowej, wykonana bez pisemnego upamienia Inspektoranie moze stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowa zaptate.

8. Odbior robaot.

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych

i ulegajacych zakryciu. Odbior podbudowy powinien by¢é przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez
hamowania postgpu robot.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli
materiatbw 1 robot. Odbioru podbudowy dokonuje Inspektor na podstawie wynikéw badan
Wykonawcy 1 ewentualnych uzupetiajacych badan i pomiaréow oraz ogledzin podbudowy.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wynik pozytywny.

Pomiary 1 badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢é w  zakresie i
z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan jako$ci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano
w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji. Zasady kontroli i odbiobétroraz zasady
kontroli materiatow podano w ST D-M. 00.00.00 "Wymagania ogélne" oraz w specyfikacjach
dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudow.

9. Podstawa platnosci.

Platno$¢ za 1 m? podbudowy nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i1 ocena jakosci robdt na
podstawie wynikow pomiaré6w i badan laboratoryjnych z ewentualnymi potraceniami, wedtug
zasady podanej w D-04.04.00 "Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne".

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .

Cena jednostkowa wykonanej podbudowy obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

sprawdzenie i ewentualng napraw¢ podtoza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;,
utrzymanie podbudowy w czasie robét
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10. Przepisy zwigzane.

10.1. Normy.
PN-B-06714-28

PN-8-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-06731
PN-EN-13043

PN-EN-13043
PN-EN-13043

PN-EN-197-1
PN-EN13055
PN-B-30020
PN-EN 1008
PN-S-06102

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
1 lata."

BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowg”
"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego."
"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego."
"Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles."
"Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne."
"Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
I mieszanka."
"Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych."
"Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchogodiych.
Piasek."
"Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci."
"Kruszywo do betonu lekkiego."
"Wapno."
"Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw."
"Drogi samochodowe. Podbudowy =z  kruszyw
mechanicznie."
"Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego."
"Popioty lotne."
"Cement Transport i przechowywanie."
"Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych."
"Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego."
"Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obciazenie plyta."
"Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem
"Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem belkowym."
"Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.”

10.2. Inne dokumenty.

stabilizowanych

Katalog typowych konstrukcji jezdni podatnych, IBDiM, Warszawa, 19B3.

Technologia rob6t drogowych w latach 1987-90. Wytyczne GDDP, WarszZb9&6 wraz z
pOzniejszymi uzupetnieniami.

Tymczasowe ogoélne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowaneeméet&raju przez
zleceniodawcow i wykonawcow krajowych, GDDP, Warszawa, 1992, Wydanie |.

Wytyczne techniczne oceny jako$ci grysow 1 zwirdw kruszonych produkowanych

z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych do nawidraguwych, CZDP,
Warszawa, 1984.
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D.05. 03. 05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa wiazaca.

1.Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z ulozeniem warstwy wiazacej z betonu asfaltowego zgodnie z
dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektora.

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargawyraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot.
Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z ulozeniem warstwy wiazacej z betonu asfaltowego 0/12,8 grubosci 5 cm

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i SST
D-M. 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SST,
dokumentacja projektowa i poleceniami InspektoraOgoélne wymagania dotyczace robdt podano
w SST D-M. 00.00.00. 'Wymagania ogolne".

2. Materialy.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskania i sktadowania podano w SST D-
M.00.00.00. "Wymagania ogdlne”. Materialy 1 sposéb projektowania mieszanki mineralno-
bitumicznej, z ktérej wykonuje si¢ warstwa wiazaca okresla norma PN-S-96025.

2.1. Kruszywo i mieszanka mineralna.

Kruszywo tamane powinno speinia¢ wymagania PN — EN 13043, z litego surowca skalnego ze
skal magmowych lub przeobrazonych kl. 1, gat. 1

Grys 1 zwir kruszony wg PN-S-96025 kl. 1, gat. 1

Wymagania wobec kruszywa podano w niniejszej SST-D. 04.07.01.

Wymagania wobec mieszanki mineralnej do warstwy wiazace;j:

Uziarnienie mieszanki mineralnej o uziarnieniu 0/12,8 mm:

# 31,5 mm 100

# 25,0 mm 100

# 20,0 mm 100
#16,0 mm 100
#12,8 mm 85 - 100
#9,6 mm 70 - 100
# 8,0 mm 62 - 84
#6,3 mm 55-76
# 4,0 mm 45 - 65
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# 2,0 mm 35 -55

- zawarto$¢ ziarn > 2,0 mm (45 - 65)
#0,85 mm 25 -45
# 0,42 mm 18 - 38
#0,30 mm 15-35
#0,18 mm 11-28
#0,15 mm 9-25

# 0,075 mm 3-9

2.2. Wypetniacz.

Nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny wykazujacy wilasciwosci zgodne z wymaganiami
okreslonymi w PN - S - 96504 podane w niniejszej SST-D04.07.01. Pochodzenie wypetniacza
i jego cechy jakoSciowe musza by¢ zaaprobowane przez Inspektora.

Wykonawca musi wczesniej zaproponowaé Zamawiajacemu zrodlo dostaw wypelniacza wraz
z wynikami badan jakosciowych. Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia ilo§ciowego
1 jako$ciowego odbioru dostaw oraz wykonania laboratoryjnych badan kontrolnych.

2.3. Lepiszcza.

Do mieszanek mineralno-bitumicznych na warstwe¢ wiazaca zaleca si¢ stosowac asfalt D-50.

Za jakos$¢ dostaw lepiszczy odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Rodzaj lepiszcza
| jego pochodzenie (dostawca i prodat) powinny by¢ uzgodnione z InspektoremRowniez do
akceptacji Inspektora  Wykonawca powinien przedstawic uzgodnione
z dostawca (producentem) zasady jako$ciowego odbioru lepiszczy.

Orientacyjna zawarto$¢ asfaltu w mieszance mineralno-asfaltowej dla warstwy wiazacej
o uziarnieniu 0/12,8 powinna wynosi¢ od 4,0 do 5,5%.

Asfalt D50 powinien spetnia¢ wymagania okreslone w PN - C - 96170.

penetracja w temperaturze 25° C przy catkowitym obciazeniu 100 g 45+6,0m
temperatura tamliwosci, nie wyzsza niz -6°C
temperatura migknienia 42°+57°C
temperatura zaptonu, nie nizsza niz 220° C
ciagliwo$¢, cm, nie nizsza niz w temp. 15° C - 20, w temp. 25° C -100° C
odparowalno$¢ nie wigcej niz 1 %

spadek penetracji po odparowaniu w 165° C, nie wigcej niz 40%

ciagliwos$¢ po odparowaniu w 165° C, w temperaturze 25° C, nie mniej niz 50 cm
temperatura tamliwosci po odparowaniu 165 °C ( 5 godz.), nie wyzszaniz  -4°C

parafiny nie wigcej niz 2%
sktadnikéw nie rozpuszczalnych w benzenie, nie wigcej niz 1%

wody oznaczonej przed wysylka, nie wigcej niz 0,1 %
Wymagania wobec mieszanki betonu asfaltowego:

uziarnienie mieszanki 0/20 mm

modut sztywnosci petzania 216,0 MPa
stabilnos$¢ probek wg Marshalla w temp. 60° C, zageszczonych
2 x 75 uderzen ubijaka > 11,0 kN
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odksztalcenie probek wg Marshalla w temp. 60° C, j.w. 1,5+ 4,0 mm
wolna przestrzen w probkach Marshalla, zaggszczonych 2 x 75 uderzen4,0 +8,0 % v/v
wypetnienie wolnej przestrzeni w probce Marshalla <75,0%
wskaznik zaggszczenia warstwy > 98,0 %
wolna przestrzenh w warstwie 4,5+9,0% vlv
Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowanego moga by¢ nastepujace:

zawarto$¢ asfaltu *+ 0,3 %omasy,

zawarto$¢ sktadnikdw mineralnych:
ziarna pozostajace na sitach o oczkach

# 31,5; 22,4, 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 11,2; 9,6; 8,0; 6,3; 5,0, 4,0; 2,0 *+ 4,0 % masy,
ziarna pozostajace na sitach o oczkach

# 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 + 2,0 % masy

ziarna przechodzace przez sito o oczkach # 0,075 + 1,5 % masy

Dopuszczalne odchylenia krzywej uziarnienia mieszanki wbudowanej odnosi si¢ do uziarnienia
projektowanego wg recepty.

3. Sprzet.

Roboty nalezy wykona¢ mechanicznie. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac
akceptacj¢ Inspektora Sprzgt powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-M. 00.00.00.
"Wymagania ogolne"

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy wytwarza¢ na goraco w otaczarce. Dozowanie
sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej] w otaczarce powinno by¢ zautomatyzowane
1 zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do dozowania skladnikéw oraz pomiaru temperatury
powinny by¢ okresowo legalizowane i laboratoryjnie sprawdzane. Do zaggszczanie warstwy
nalezy uzywac¢ walcow gtadkich i ogumionych cigzkich.

Do zaggszczania warstwy z betonu asfaltowego nalezy stosowac sprzgt, ktorego wihasciwosci
pozwalaja na zageszczenie podbudowy do przecigtnych warto$ci wspotczynnika zaggszczania
okreslonych w punkcie 6.

4. Transport.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-M. 00.00.00."Wymagania og6lne".
Transport mieszanki powinien spetnia¢ nastgpujace warunki:

— do transportu mieszanek mozna uzywa¢ samochodéw samowytadowczych
z przykryciem,

— czas transportu mieszanki (od zatadunku do wytadunku) nie moze przekracza¢ 2 godzin,
pod warunkiem zachowania wyiganych wlasciwo$ci i wymaganej temperatury przy
wbudowaniu,

— powierzchni¢ wewnetrzna skrzyni wywrotek przed =zatadunkiem nalezy skropic¢
w niezbednej ilosci srodkiem zapobiegajacym przyklejeniu si¢ mieszanki,

— samochody musza by¢ wyposazone w plandeki, ktérymi przykrywa si¢ mieszanke
w czasie transportu,

— skrzynie wywrotek powinny by¢ dostosowane do wyladunku na niewielkich
powierzchniach.

68



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termosow z podwdjnymi Sciankami skrzyni wyposazonej
W system grzewczy.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizdefirmonogram roboét
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich bedzie uktadana warstwa wiazaca.

5.1. Zakres wykonywanych prac (opracowanie recepty).

Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robot, ktéry przedstawia pekbesowi do
zatwierdzenia. Recepty powinny by¢ opracowane dla konkretnych materiatow zaakceptowanych
przez Inspektora do wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywmyobhek tych
materialow.

5.2. Wytwarzanie mieszanek:

Produkcja moze odbywac¢ si¢ jedynie na podstawie receptury laboratoryjnej opracowanej przez
Wykonawce lub na jego zlecenie i zatwierdzonej przez Inspektora.

Produkcja mieszanki moze zosta¢ rozpoczeta na wniosek Wykonawcy po wyrazeniu zgody przez
Inspektora Wykonawca zobowiazany jest do opracowania harmonogramu pracy otaczarki
zapewniajacego ciagltos¢ produkcji 1 uktadania mieszanki. Odchylki masy dozowanych
sktadnikéw (w stosunku do masy poszczegoélnych sktadnikéw) nie powinny by¢ wigksze od +
2%.

Kruszywo z wypetniaczem powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna
uzyskata wiasciwa temperatur¢ do otaczania asfaltem. Maksymalna temperatura goracego
kruszywa nie powinna by¢ wyzsza niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej wynoszacej od 140 do 170°C (dla betonu asfaltowego przy zastosowaniu asfaltu D
50). Temperatura asfaltu w zbiorniku roboczym powinna mieséci¢ si¢ w granicach od 145 do
165°C (dla asfaltu D50). Asfalt w zbiornikach powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z
uktadem termostatowania, zapewniajacym utrzymanie okreslonej temperatury z tolerancja + 5°C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku 1 w mieszance powinna by¢ stala. Mieszanka mineralno-
asfaltowa o temperaturze wyzszej lub nizszej od wymaganej powinna by¢ traktowana jako odpad
produkcyjny.

5.3. Skropienie warstwy podbudowy.

Przed utozeniem warstwy wiazacej nalezy wykona¢ skropienie podtoza zgodnie ze specyfikacja
D.04.03.01, a powierzchnie krawgznikow 1 wpustow przylegajace do mieszanki nalezy pokry¢
asfaltem, topliwa tasma asfaltowa lub innym materiatem uszczelniajacym.

5.4. Wbudowanie mieszanki.

Wbudowywana mieszanka betonu asfaltowego powinna by¢ przebadana, a jej wilasciwosci
powinny by¢ zgodne z recepta i co najmnie;j takie jak okreslone w niniejszej SST.

Przed przystapieniem do ukladania powinna by¢ sprawdzona niweleta. Warstwa wiazaca
powinna by¢ uktadana réwnej grubosci .

Mieszanke nalezy wbudowywaé w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych (ocenianych
wizualnie), a minimalna tempetaa otoczenia w ciagu doby nie powinna by¢ = +10°C (przy
wykonywaniu warstwy grubosci < 8 cm). Minimalna temperatura otoczenia (powietrza w ciagu
ostatnich 24 h) przed przystapieniem do robo6t nie moze by¢ nizsza od +5°C.

Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatru
(V>16 m/s).
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Mieszanka powinna by¢ wbudowana ukladarka wyposazona w uklad z automatycznym
sterowaniem grubos$ci warstwy 1 utrzymania niwelety zgodnie z projektem.

ZYacza nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
ZYacza powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm 1 catkowicie zwiazane.
Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik zaggszczenia
utozonej warstwy powinien wynosi¢ co najmniej 98%.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M 00.00.00. "Wymagania og6lne".

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypelniacza

oraz kruszyw  przeznaczonych  do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowe
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptacii.

6.1. Badania w czasie robot.
Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej:
wlasciwosci asfaltu - dla kazdej partii nie wigkszej niz 100 Mg,
dozowanie sktadnikow - dozor ciagtly,
temperatura sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej - co 2 godziny,
temperatura 1 wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej - kazdy pojazd przy zaladunku
I w czasie wbudowywania,
sktad 1 uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j
w otaczarce tradycyjnej - jeden raz dziennie
w otaczarce sterowanej komputerowo - dozor ciagly
wlasciwos$ci probek -1 raz dziennie:
6.2. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstwy wiazacej z betonu
asfaltowegdakres i czgstotliwo$¢ wykonywania badan i pomiarow:

— Roéwno$é podluzna pomiaru dokonuje si¢ na kazdym pasie planografem lub tata w
odstepach co 20 m, a réwnosci poprzecznej co 50 m. Nierownos$ci nie moga przekraczaé
12 mm.

— Grubo$¢ warstwy podbudowy musi by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Pomiar
nalezy wykonaé na 2 probkach z kazdego ukladanego pasa o powierzchni 1000 m?.
Maksymalna dopuszczalna odchytka wynosi + 10 %.

— Szeroko$¢ warstwy - nalezy zmierzy¢ dwa przeciwlegle brzegi, wykona¢ 2 pomiary na
odcinku dhugosci 50 m. Szeroko$¢ warstwy obramowanej kraweznikiem nie moze by¢
mniejsza od szerokosci projektowane;.

— Rzgdne wysoko$ciowe warstwy - nalezy wykona¢ niwelacj¢ i poréwna¢ wyniki
z dokumentacja projektowa, nie powinny si¢ r6zni¢ o wigcej niz +1 cm.

— Spadek poprzeczny - nalezy wykona¢ tata 1 klinem lub metoda niwelacji,
a dopuszczalne odchytki od wartosci projektowanych nie moga przekracza¢ 0,5% pod
warunkiem zachowania spadku podtuznego niezbednego do sptywu wody.

— Uksztattowanie 0§ podbudowy w planie - nalezy wykona¢ pomiary geodezyjne
usytuowania poszczegdlnych punktéw osi 1 poréwna¢ wyniki z Dokumentacja
Projektowa. Maksymalna dopuszczalna odchytka wynosi £ 5 cm.
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— Zlacza podtuzne i poprzeczne - podlegaja ocenie wizualnej, powinny by¢ wykonane w
linii prostej réwnolegle lub prospadle do osi, powinny by¢ przesunicte wzgledem siebie
co najmniej
0 15cm. Ocenie podlega cata dlugo$¢ ztacza.

— Wolnej przestrzeni i zaggszczenia warstwy - Wskaznik zaggszczenia warstwy betonu
asfaltowego powinien wynosi¢ co najmniej 98%, a wolne przestrzenie od 4,5 do 9,0%
(v/v). Pomiar nalezy wykona¢ na 2 probkach z kazdego uktadanego pasa o powierzchni
1000 nf.

— Wyglad zewngtrzny - sprawdza si¢ wizualnie powierzchnig catej warstwy. Wyglad
powinien by¢ jednolity, bez miejsc porowatych, tuszczacych sig, przebitumowanych
1 bez spekan.

— Obramowania i brzegi warstwy - sprawdzenie brzegu polega nalnézugenie brzegu
warstwy pod wzgledem uksztattowania i réwnosci, a obramowania na pomiarze gornej
krawedzi warstwy wzgledem kraweznika.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1 m? wbudowanej warstwy. Obmiar odnosi si¢ do zakresu objetego
dokumentacja projektowa i uzgodnionego przez Inspektora Obmiar uwzglednia wylacznie
roboty okreslone dokumentacja projektowa, badz zaakceptowane przez Inspektora.

8. Odbior robat.

Odbiér wykonanej podbudowy powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w

SST D-M. 00.00.00. "Wymagania ogodlne".

Inzynier oceni wyniki badan laboratoryjnych, pomiarow cech geometrycznych oraz ogledzin

wizualnych zgodnie z pkt. 6. Jezeli jakikolwiek element zostanie wykonany nieprawidlowo, to

Inspektorokresli termin usunigcia usterek i zgloszenia robot do ponownego odbioru. Warstwe

wiazaca z betonu asfaltowego uznaje si¢ za wykonana zgodnie z wymaganiami normy, jezeli:

wyniki oceny makroskopowej sa pozytywne,

co najmniej 95 % wynikéw badan i pomiardéw, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen,

spetnia wymagania normy,

nie wigcej niz 5 % wynikéw badan i pomiardéw, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen
zwigkszonych o 30 %, spetnia wymagania normy.

9. Podstawa platnosci.

Platno§¢ za 1 m? wykonanej warstwy wiazace] zgodnie z dokumentacja projektowa

I pomiarem w terenie oraz po sprawnlizegjakosci robot.

Obmiar podano w kosztorysach do projektu .Cena za wykonanie warstwy wiazacej obejmuje:

roboty przygotowawcze i oznakowanie robdt, wytworzenie mieszanki na poelsta

zatwierdzonej przez Inspektora recepty laboratoryjnej, transpodszamki do miejsca

wbudowania posmarowanie goracym bitumem krawe¢znikéw i urzadzen obcych mechaniczne

roztozenie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgodnie z zaprojektowana grubos$cia, niweleta

I spadkami poprzecznymi, zaggszczenie, obcigcie 1 posmarowanie bitumem krawedzi,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw 1 badan laboratoryjnych odwiezienie sprzgtu po

zakonczonych robotach.
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10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy.
PN-B-6714-01
PN-B-06714/12

PN-B-06714/13
PN-B-06714/15
PN-B-06714/16
PN-B-06714/17
PN-B-06714/18
PN-B-06714/19

PN-B-06714/26

PN-B-06714/34
PN-B-06714/40
PN-B-06714/43
PN-EN 932-1
PN-B-11110

PN-EN 13043
PN-EN 13043
PN-EN 13043
PN-B-01102
BN-6774-04
PN-S-02201
PN-C-04008
PN-C-04021

PN-C-04089
PN-C-04109
PN-C-04130
PN-C-04132
PN-C-04134
PN-C-96170
PN-S-96025
BN-68/8931 -04
BN-70/8931 -09

PN-S-04001

Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, nazwy i okreslenie badan.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci pytow mineralnych.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia.
Kruszywa mineralne. Bath. Oznaczanie zawartoSci zanieczyszczen
organicznych.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie reaktywnosci alkaliczne;.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wytrzymalo$ci na miazdzenie.
Kruszywa mineralne, ®@aia. Oznaczanie zawarto$ci ziaren stabych.
Kruszywa mineralne. Pobieranie prébek.
Surowce skalne lite do produkcji kruszyw tamanych stosowanych w
budownictwie drogowym.
Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; zwir i mieszanka.
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek.
Skalne surowce mineralne. Podziat i terminologia.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne drobne drogowe.
Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat nazwy i okre$lenia.
Oznaczenie temperatury zaptonu w tyglu otwartym metoda Marcussona.
Przetwory naftowe. Oznaczanie temperatury migknienia asfaltow metoda
,,Pierscien 1 kula”
Oznaczanie zawartosci statych ciat obcych.
Oznaczanie zawarto$ci parafiny w asfaltach i pozostatos$ci ropne;.
Pomiar temperatury tamliwosci asfaltow wg Fraassa.
Pomiar ciagliwos$ci asfaltow.
Pomiar penetracji asfaltéw.
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

Drogi samochodowe. Pomiar nawierzphimografem i tata.
Drogi sambodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilnosci i odksztalcenia
mas mineralno-asfaltowych.
Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych
i nawierzchni bitumicznych.

72



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t

10.2. Inne dokumenty:

Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym /Zalacznik nr 1 do
Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych z dnia
6.06.1990r. 102/86/92 Cement drogowy. Wydane przez IBDiM.

INFORMACJE DODATKOWE

Roboty nie ujete w specyfikacji: zatozenie rur ostonowych ,,AROT”, humusowanie i inne nalezy
wykona¢ i odebra¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami branzowymi, polskimi normami i
sztuka budowlana.

Podstawe do ptatnosci za wykonane roboty stanowi obmiar zawarty w kosztorysie naktadczym

do projektu.
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